
机械臂探险家：解码未来智能科技之旅

你是否对科技的未来充满好奇与向往？是否想象过自己能够亲手操控一个灵活

的机械臂，实现复杂的动作和操作？现在，机会来啦！！

课程简介

在科技日新月异的社会，不少重复性工种将被不同类型的机械人取代。机械臂在

不同领域都有着出色的发展，例如：医疗、工业等等。在这个课程中，我们将会

带领学生深入探索机械臂的世界，从发展历史到现今应用，逐步学习机械臂的结

构。通过一系列有趣的实验和演示，学生将全面地了解机械臂的运动学、控制系

统、感应器等等的范畴，培养学生机械人编程和实践的能力，提高他们对智能科

技的兴趣。

在这个课程中，我们将会教授机械臂的基本知识，同时还提供实际应用案例。此

外，我们更会为学生打下编程的知识基础，令他们掌握机械臂的编程能力。学生

将有机会参与小组作业，通过编程实现机械臂的各种功能并进行实验，培养他们

的创造力和团体合作精神。通过获得全面的知识和实践经验，学生为未来在机械

臂领域的发展打下坚实的基础，为智能科技产品做出贡献。

课程亮点

1. 从基础到应用的全面覆盖：课程不仅教授机械臂的发展历史、结构、运动

学等基础知识，还深入探讨了其在医疗、工业等领域的实际应用，确保学

生获得从理论到实践的全面理解。

2. 实践与实验的结合：通过一系列有趣的实验和演示，学生能够亲手操作机

械臂，体验其工作原理和性能。这种实践性的学习方式能够加深学生对知

识的理解和记忆。

3. 编程能力的培养：课程不仅关注机械臂的硬件知识，还着重培养学生的编

程能力。学生将学习如何为机械臂编写程序，实现各种功能，这种技能在

未来的智能科技领域具有极高的价值。

4. 小组作业与团队合作：学生将有机会参与小组作业，通过编程实现机械臂

的各种功能并进行实验。这种学习方式能够培养学生的创造力和团体合作

精神，为未来职业生涯中的团队合作打下基础。

5. 为未来职业发展打下坚实基础：通过获得全面的知识和实践经验，学生能

够在机械臂领域拥有坚实的基础，为未来的职业发展做好准备。无论是从

事研发、生产还是维护等职业，学生都能够快速适应并做出贡献。

学习成果

1. 认识机械臂的基本知识包括：历史发展、结构及运作等等。

2. 掌握常用的编程语言，实践操控机械臂。

3. 了解机械臂的工作范围及限制。



4. 学习运动控制算法、理解机械臂运动学与视觉系统的融合。

课程安排

课程地点：香港科技大学霍英东研究院

课程时长：3天

课程安排如下：

时间 课堂节数 课堂内容

Day1

9:00-11:00 第 1 堂

机械臂基础与树莓派编程： 课程讲座

1. 机械臂的历史和发展简介

2. 机械臂的结构和原理

3. 机械臂的特点和应用展示

14:00-16:00 第 2 堂

机械臂基础与树莓派编程： 实践操作

1. 组装机械臂并进行基础控制教学

2. 介绍树莓派的用途和如何配合编程操控机械臂

3. 设置树莓派及进行基础编程练习

Day2

9:00-11:00 第 3 堂

控制算法与编程任务： 课程讲座

1. 机械臂的控制系统介绍

2. 控制算法及运动控制系统学习

14:00-16:00 第 4 堂

控制算法与编程任务： 课程活动

1. 使用不同的编程来完成课堂任务 ，如使用画笔画画

2. 实践编程 ，通过机械臂实现特定动作或图案的绘制

Day3

10:00-11:00 第 5 堂

视觉系统与综合应用： 课程活动

1. 视觉系统概览及机械臂的物件识别能力介绍

2. 如何实现视觉追踪 ，如颜色追踪及生活应用

14:00-16:00 第 6 堂

视觉系统与综合应用： 实践操作

1. 分辨不同形状的物件实践练习

2. 积木堆砌游戏 ：运用视觉追踪和机械臂控制完成积

木堆砌任务

时间允许 附加活动

附加活动

简短的剑击竞赛介绍或迷宫设计概念预览，为未来可能

的拓展活动埋下伏笔



注意事项

 课程中会涉及一些复杂的数学和编程知识。

 学生需要自备电脑，并安装必要的软件和工具。

适合对象

 对机械臂和科技创新感兴趣的初、高中生。

 希望了解和掌握前沿技术的同学。

 想要提升实际动手能力和解决问题能力的学生。

报名方式

 请通过电话联系课程顾问：黄老师，18825088002。
 名额有限，先到先得！
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